education

Pise

»Onjaro robot”

avagy:

KIVONAT
Iranyvalté gombok két kiilonb6z6 funkcidt
toltenek be. Bal nyomogomb

megnyomasaval a robot egy irdnyba megy
a beadllitott szin észleléséig. Jobb
nyomdégomb megnyomasakor a robot két
parhuzamos vonalat kovet.

Diak Csaba
LEGO 6-7. évfolyam



Onjaré robot LEGO DidkCsaba
SPIKE
1. Néy, iskola.

Diak Csaba
Tornyospalcai Altalanos Iskola ¢és Alapfoki Mivészeti Iskola Bethlen Géabor
Tagintézménye (4566 11k, Bethlen Gébor utca 58.)

2. Feladat leirasa, amelyet kivalasztott a rendszerben.

Készits a LEGO SPIKE készletbdl olyan 6njard robotot, amelyen az irdnyvaltd gombok
két kiilonbozo funkcidt toltenek be. Bal nyomoégomb megnyomasaval a robot egyiranyba
megy a beallitott szin észleléséig. Jobb nyomdégomb megnyomasakor a robot két
parhuzamos vonalat kovet.

Ajanlott korosztaly.

Altalanos iskola 5-8. osztély.

3. A projekt fotédokumentacidja (4-5 kép az elkészitési folyamatokrdl és a
végtermékrol).

1. kép 2. kép
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5. kép

4. A megirt programkod fotodokumentacioja.
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5. Tantargyi koncentracio (Tantargyi kapcsolasok, és azok rovid leirasa, hogy azon
beliil hogyan hasznalna fel.)
a) Digitalis kultara tantargyon beliil:

e Blokkprogramozas.

b) Fizika tantargyon beliil:
e Forgdmozgas, erd hatdsa lejtdn
® Sebességmeérés, tavolsagmérés
e Elektromos jarmUivek, energiaatvitel

c) Foldrajz tantargyon beliil:
[l térképvonalak kdvetése

6. A 4C megjelenése a projekt elvégzése soran (A 4C folyamat lebontiasa par
mondatban a feladatra vetitve.).

1. Connect (kapcsolédas): Készits a LEGO SPIKE készletbdl olyan 6njard
robotot, amelyen az iranyvalté gombok két kiillonb6zd funkciot téltenek be.
Bal nyom6gomb megnyomaséaval a robot egyirdnyba megy a beallitott szin
észleléséig. Jobb nyomdégomb megnyomasakor a robot két parhuzamos vonalat
kovet.

2. Construct (konstrualas): A program Utmutatasa szerint megepitjiik az alapmodellt,
amelyen el6l elhelyeziink egy fény és szinérzékeld szenzort, valamint egy ultrahang
érzékeldt.

3. Contenplate (tervezés, megfontolas): A késziilé programkddot részegységenként
tesztelve beszéljilk meg, majd a miikodo kodot a feladat végén ,,finomhangoljuk”™.

4. Continue (folytatas):
e Indulhat vagy megall nyomo6gomb megnyomasakor.

e Kovetni tud egy elbtte halado targyat a tdvolsagszenzor segitségével.

e Sajat hangszordval hangjelzések kiadasa.
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