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» L his Is Uphill”

avagy: a kerekez6 robot

KIVONAT

Készitsd el a LEGO SPIKE készlet
segitségével ,,This is Uphill”
projektet! A biciklis robot egyenletes
sebességgel halad elére egy bizonyos
ideig.

Diak Csaba

LEGO 03



“This Is Uphill” LEGO DidkCsaba
SPIKE
1. Néy, iskola.

Diak Csaba
Tornyospalcai Altalanos Iskola ¢és Alapfoki Mivészeti Iskola Bethlen Géabor
Tagintézménye (4566 11k, Bethlen Gébor utca 58.)

2. Feladat leirasa, amelyet kivalasztott a rendszerben.

Készitsd el a LEGO SPIKE készlet segitségével ,,This is Uphill” projektet! A biciklis
robot egyenletes sebességgel halad eldre egy bizonyos ideig.

Ajanlott korosztaly.

Altalanos iskola 5-8. osztély.

3. A projekt fotédokumentacioja (4-5 kép az elkészitési folyamatokrol és a
végtermékrol).

3. kép 4. kép
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“This Is Uphill” LEGO
SPIKE

5. kép

4. A megirt programkéd fotédokumentacidja.
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“This Is Uphill” LEGO DiakCsaba
SPIKE

5. Tantargyi koncentracio (Tantargyi kapcsolasok, és azok rovid leirasa, hogy azon
beliil hogyan hasznalna fel.)
a) Digitalis kultara tantargyon beliil:
e Blokkprogramozas.
b) Torténelem tantargyon beliil:
® |pariforradalom
¢) Matematika tantargyon beliil:
e Szdgmérés, tavolsagmérés
d) Fizika tantargyon bell:

e Mozgas, gyorsulas

6. A 4C megjelenése a projekt elvégzése soran (A 4C folyamat lebontasa par
mondatban a feladatra vetitve.).

1. Connect (kapcsolodas): Készitsd el a This is Uphill” projektet! A biciklis
robot egyenletes sebességgel halad eldre egy bizonyos ideig

2. Construct (konstrualas): A program utmutatasa szerint megépitjiik az alapmodellt,
amelyen eldl elhelyeziink egy fény és szinérzékeld szenzort, valamint egy ultrahang
érzékelot.

3. Contenplate (tervezés, megfontolas): A késziilé programkddot részegységenként
tesztelve beszEljiik meg, majd a miikodo kodot a feladat végén ,,finomhangoljuk™.

4. Continue (folytatas):

Giroszenzor hasznalata, ha felborul a robot, alljon meg és jelezzen hanggal.
-Ha akadalyt észlel irjon ki lizenetet.

Sebesség bedllitdsanak lehetbségei

Kilonb6z6 méretl kerekek hasznalta
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