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Villamlas

avagy:

KIVONAT
Készits a LEGO WeDo 2.0-as készlet
segitségével olyan jarmiivet, amely

egyenes irany-ban egyenletes
sebességgel halad, majd fényjelzést
kdvetden ellentétes iranyba

megismétli azt.

Diak Csaba
LEGO 5. évfolyam



Villdmlas LEGO DiakCsaba
WeDo 2.0

1. Néy, iskola.

Diak Csaba
Tornyospalcai Altalanos Iskola ¢és Alapfoki Mivészeti Iskola Bethlen Géabor
Tagintézménye (4566 11k, Bethlen Gébor utca 58.)

2. Feladat leirasa, amelyet kivalasztott a rendszerben.
Készits a LEGO WeDo 2.0-as készlet segitségével olyan jarmiivet, amely egyenes
iranyban egyenletes sebességgel halad, majd fényjelzést kovetden ellentétes irdnyba
megismétli azt.

Ajanlott korosztaly.

Altalanos iskola 1 — 8. osztaly.

3. A projekt fotodokumentacidja (4-5 kép az elkészitési folyamatokrol és a
végtermékrol).
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1. kép
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3. kép 4. kép

PO =019

5. kép

4. A megirt programkéd fotédokumentacidja.

1. verzio

5. Tantargyi koncentraciéo (Tantargyi kapcsolasok, és azok rovid leirdasa, hogy azon
beliil hogyan hasznalna fel.)
a) Matematika tantargyon beliil:

71 Ellentétek megtapasztalasa, megfigyelO képesség, fejlesztése, hosszmérték
alkalmazasa

b) Gydgypedagoigiai kereteken beliil (fejleszto foglalkozas):

[] Finommotorika, Gyors-lassi mozgds érzékeltetése, figyelem, téri
tajékozddas, irdnyok, szinek, érzékelés, észlelés....stb.

¢) Fizika tantargyon beliil:

[] Sebesség, atlagsebesség meghatarozasa. Pozitiv, negativ gyorsulas a
mozgésnal. Motor mitkddése.
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6. A 4C megjelenése a projekt elvégzése soran (A 4C folyamat lebontasa par
mondatban a feladatra vetitve.).

1. Connect (kapcsolodas): Készits a LEGO WeDo 2.0-as készlet segitségével olyan

jarmuvet, amely egyenes irdnyban egyenletes sebességgel halad, majd fényjelzést
kovetden ellentétes iranyba megismétli azt.

2. Construct (konstrualas): A program Utmutatdsa szerint megépitjiik az alapmodellt,

amelyen eldl elhelyeziink egy fény és szinérzékeld szenzort, valamint egy ultrahang
érzékelot.

3. Contenplate (tervezés, megfontolas): A késziilé programkddot részegységenként
tesztelve besz¢€ljiik meg, majd a miikodo kodot a feladat végén ,,finomhangoljuk”™.
4. Continue (folytatas):

Motor funkcioinak valtoztatasa
Képsorozat hozzarendelése.

Hangjelzés jelolje az irany valtozasat. Esetleg iizenet kiirasa, amikor a
feladat végrehajtddott.
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