WebDo 2.0

77 education

Sikidom rajzolo

avagy:

KIVONAT

Készits a LEGO WeDo 2.0-as készlet
segitségével olyan jarmiivet, ami az
elére megadott sikidom vonaldn
mozog. -> tud elére ¢és hatra
mozogni, képes hangot
megszolaltatni, képet megjeleniteni!

Diak Csaba
LEGO 5-6. évfolyam



Sikidom rajzolo LEGO DidkCsaba
WeDo 2.0

1. Néy, iskola.

Diak Csaba
Tornyospalcai Altalanos Iskola ¢és Alapfoki Mivészeti Iskola Bethlen Géabor
Tagintézménye (4566 11k, Bethlen Gébor utca 58.)

2. Feladat leirasa, amelyet kivalasztott a rendszerben.
Készits a LEGO WeDo 2.0-as készlet segitségével olyan jarmiivet, ami az elére megadott
sikidom vonaldn mozog. -> tud eldre és hatra mozogni, képes hangot megszdlaltatni,
képet megjeleniteni! (fordward — backwards mozgas)

Ajanlott korosztaly.

Altalanos iskola 1 — 8. osztaly.

3. A projekt fotodokumentacidja (4-5 kép az elkészitési folyamatokrol és a
végtermékrol).

1. kép 2. kép

1| Oldal



Sikidom rajzolo LEGO DidkCsaba
WeDo 2.0

5. kép

4. A megirt programkod fotodokumentacidja.

1. verzid

5. Tantargyi koncentracio (Tantargyi kapcsolasok, és azok rovid leirasa, hogy azon
beliil hogyan hasznalna fel.)
a) Matematika tantargyon beliil:
[0 Forgds, tengelyek, szogek. Kerlilet mérése.
b) Gyogypedagdgiai kereteken beliil (fejleszto foglalkozas):

[l Finommotorika, Gyors-lassi mozgds érzékeltetése, figyelem, téri
tajékozddas, irdnyok, szinek, érzékelés, észlelés....stb.

¢) Fizika tantargyon beliil:

1 Sebesség, atlagsebesség meghatarozasa. Pozitiv, negativ gyorsulds a
mozgésnal. Motor mitkddése.

6. A 4C megjelenése a projekt elvégzése soran (A 4C folyamat lebontasa par
mondatban a feladatra vetitve.).

1. Connect (kapcsolédas): Készits a LEGO WeDo 2.0-as készlet segitségével olyan
jdrmiivet, ami az elére megadott sikidom vonaldn mozog. -> tud eldre és hatra
mozogni, képes hangot megszolaltatni, képet megjeleniteni!
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2. Construct (konstrualds): A program Utmutatasa szerint megépitjikk az alapmodellt,
amelyen eldl elhelyeziink egy fény és szinérzékeld szenzort, valamint egy ultrahang
érzékeldt.

3. Contenplate (tervezés, megfontolas): A késziilé programkodot részegységenként
tesztelve beszéljilk meg, majd a mikodo kodot a feladat végén ,,finomhangoljuk”™.

4. Continue (folytatas):

e motor funkcidinak valtoztatdsa
e képsorozat hozzarendelése.
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