WebDo 2.0

education

“YViragom, viragom.”

avagy:

KIVONAT

Irj programot, amelyet a robot
végrehajtva Milo (WeDo): elindul, megy
elére. Majd mikor az érzékelBvel elér a
viragig megall, mivel az érzékelBvel jelzi a
viradg kozelségét. Hanggal jelzi, és a kék
fény rovid id6re pirosra valt.

Diak Csaba
LEGO 5-6. évfolyam



Virdgom, virdgom LEGO DidkCsaba
WeDo 2.0

1. Név, iskola.

Didk Csaba
Tornyospalcai Altalanos Iskola ¢s Alapfoki Mivészeti Iskola Bethlen Gébor
Tagintézménye (4566 Ilk, Bethlen Géabor utca 58.)

2. Feladat leirasa, amelyet kivalasztott a rendszerben.
[rj programot, amelyet a robot végrehajtva Milo (WeDo): elindul, megy elére. Majd mikor az
érzékelBvel elér a virdgig megall, mivel az érzékelBvel jelzi a virag kozelségét. Hanggal jelzi, és a
kék fény rovid id6re pirosra valt.

Ajanlott korosztaly.

Altalanos iskola 1 — 5. osztaly.

3. A projekt fotédokumentacioja (4-5 kép az elkészitési folyamatokrol és a
végtermékrol).

1. kép 2. kép

3. kép 4. kép
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Virdgom, virdgom LEGO DidkCsaba
WeDo 2.0
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5. Tantargyi koncentracio (Tantargyi kapcsolasok, és azok rovid leirasa, hogy azon
beliil hogyan hasznalna fel.)

a) Kornyezetismeret tantargyon beliil:
(]  Szines viragok felismerése, vizsgalata

b) Vizualis kultira tantargyon beliil:
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Virdgom, virdgom LEGO DidkCsaba
WeDo 2.0
0 Szinek felismerése, vizsgalata, alkalmazdsa
¢) Matematika tantargyon beliil:

[l Alakzatok felismerése, feladatok végrehajtasaval

6. A 4C megjelenése a projekt elvégzése soran (A 4C folyamat lebontiasa par
mondatban a feladatra vetitve.).

1. Connect (kapcsolédas): {rj programot, amelyet a robot végrehajtva Milo (WeDo):
elindul, megy el6re. Majd mikor az érzékel6vel elér a virdgig megall, mivel az érzékelbvel
jelzi a virdg kozelségét. Hanggal jelzi, és a kék fény rovid id6re pirosra valt.

2. Construct (konstrualds): A program Utmutatasa szerint megépitjiik az alapmodellt,
amelyen eldl elhelyeziink egy fény és szinérzékeld szenzort, valamint egy ultrahang
érzékelot.

3. Contenplate (tervezés, megfontolas): A késziild programkddot részegységenként
tesztelve beszéljiik meg, majd a miikodé kodot a feladat végén ,,finomhangoljuk™.

4. Continue (folytatas):

o Szinérzékeld hozzaépitésével bonyolultabb program szerkesztése
e Kiilonbozd szinl targyak felismerése, helyzetvaltoztatassal
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