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avagy:

KIVONAT

frj programot, amelyet a tancolé robot
végrehajtva felismeri a kiillonbozo
szineket. Ha  kulonb6z6  szinek
keriilnek a kamera elé (szinérzékel6),
akkor jelzi a kijelz6, és ki is irja a
kijelz6re a talalt szint.

Diak Csaba
LEGO 6-7. évfolyam



Dance LEGO DiakCsaba
SPIKE

1. Név, iskola.

Didk Csaba
Tornyospalcai  Altalanos Iskola és Alapfoki Mivészeti Iskola Bethlen Gabor
Tagintézménye (4566 Ilk, Bethlen Géabor utca 58.)

2. Feladat leirasa, amelyet kivalasztott a rendszerben.
frjon programot, amelyet a tincold robot végrehajtva felismeri a kiilonbozé szineket. Ha
kilénbo6z6 szinek keriilnek a kamera elé (szinérzékel8), akkor jelzi a kijelz0, és ki is irja a
kijelz6re a taldlt szint.

Ajanlott korosztaly.

Altalanos iskola 5-8. osztaly.

3. A projekt fotédokumenticioja (4-5 kép az elkészitési folyamatokrol és a
végtermékrol).

3. kép 4. kép
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4. A megirt programkod fotodokumentacioja.
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5. Tantargyi koncentracio (Tantargyi kapcsolasok, és azok rovid leirasa, hogy azon
beliil hogyan hasznalna fel.)
a) Technika és tervezés tantargyon beliil:
(] finommotorika fejlesztése

b) Magyar nyelv- és irodalom tantargyon beliil:

0 olvasas gyakorlasa, koszonési formak

¢) El6 idegen nyelv tantargyon beliil:

71 A szinek angol nyelven val6 kiirasa

6. A 4C megjelenése a projekt elvégzése soran (A 4C folyamat lebontasa par
mondatban a feladatra vetitve.).

1. Connect (kapcsolédas): Irj programot, amelyet a tincoldé robot végrehajtva
felismeri a kiilonb6z6é szineket. Ha kilonb6z6 szinek kerilnek a kamera elé
(szinérzékeld), akkor jelzi a kijelz6, és ki is irja a kijelzOre a talalt szint..

Feladat: Valositsatok meg a robottal Jack Sparrow Utjat a tengerparton.
2. Construct (konstrualas): A program Utmutatasa szerint megepitjiik az alapmodellt,

amelyen el6l elhelyeziink egy fény és szinérzékeld szenzort, valamint egy ultrahang
érzékeldt.

3. Contenplate (tervezés, megfontolas): A késziilé programkddot részegységenként
tesztelve beszéljilk meg, majd a mikodo kodot a feladat végén ,,finomhangoljuk”™.

4. Continue (folytatas):

o Kiilonbozo szinekkel kiegésziteni a robot palyajat
e [ranyvaltassal valo jelzés

e A matematikdban a logikai készlet felismerésénél, a kiilonb6zo alakzatokat
is tudja felismerni.
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